
Podnośnik przegubowy

Genie Z-45/25 DC

Specyakjc0j Specyakjc0j z dnij 2127-1W-22

Wyposażenie                                                                        Z-45/25 DC               

syćokoś, roboczj 758mW l

syćokoś, ptjf3orly 7h8mW l

Side rejc6 W8ę2 l

Prześwif przy poziolyl wyćiAgu bocznyl W814 l

B8( Ptjf3orlj łdxugoś, ) ćzerokoś,ż 18Wę l ) 78mh l

C syćokoś, ljćzyny w pozyc0i zxoEone0 2811 l

D Dxugoś, w pozyc0i zxoEone0 585ę l

9 Szerokoś, ljćzyny 78WF l

R Oozćfjw ąći 281h l

G Prześwif pod podćfjwM podećfu 1824 l

Wydajność

źjkćyljtny udówig  ptjf3orly 22W kg

ąbr°f kopuxy h55% niekonfynuowjny

PrAdkoś, 0jzdy ljćzyny po zxoEeniu 48m1 kl/6

PrAdkoś, 0jzdy ljćzyny podniećione0 7811 kl/6

Zdotnoś, 0jzdy po wzniećieniu h1 ń

ProlieV ćkrAfu - wewnAfrzny 78m l

ProlieV ćkrAfu - zewnAfrzny 482W l

Sferowjnie 24K DC  proporc0onjtne

Źoxj wypexnione pijnkM 2h ) hW cl

Zasilanie

Lr°dxo zjćitjnij 4mK DC 
łm ) ęK jkulutjfor°w8 h51 B6ż

Po0elnoś, ukxjdu 6ydrjuticznego h18h1 <

Poziom hałasu i wibracji

Poziol 6jxjću łprzy podćfjwie / nj ptjf3orlież W1 d(B / W1 d(B

sibrjc0e :285 l/ć2

Waga

sjgj ljćzyny ęFęh kg

Wymiary maszyny
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Podnośnik przegubowy

Genie Z-45/25 DC

Specyakjc0j Specyakjc0j z dnij 2127-1W-22

Wyposażenie standardowe Wyposażenie dodatkowe

– 7•52 l J dxugoś, rjlienij +i(8 o zjkrećie ruc6u w pionie J 7hF% 
w lodetu Z45/25+

– Sfjtowj ptjf3orlj o ćzerokości 7•mh l z we0ściel po obu 
ćfronjc6 i uc6ytjnyli brjlkjli

– Ptjf3orlj ćjlopoziolu0Mcj
– Ptjf3orlj obrjcjnj 6ydrjuticznie -F1%/ŚF1% w lodetu 

Z45/258 njfolijćf w lodetu Z45/25+ -m1%/Śm1%
– Przycićk kierunku 0jzdy obćxugiwjny zj polocM kciukj
– Zjbezpieczenie przed olyxkowM 0jzdM w przeciwnyl 

kierunku
– Źonćfrukc0j rjlion uloEtiwij0Mcj zjc6owjnie odtegxości od 

ścijny porućzj0Mc ćiA ptjf3orlM w pionie
– Proporc0onjtne ćferowjnie zj polocM 0oyćfickj
– ąbr°f kopuxy h55% - niekonfynuowjny
– Czu0nik poziolu wyc6ytenij z ćygnjxel dówiAkowyl
– Syćfel zjbezpieczj0Mcy operjforj przed zgnieceniel
– (rjk zjrzucjnij fyxel po0jzdu
– <inij 2h1K doprowjdzonj do ptjf3orly łniezjbezpieczonjż
– Źtjkćon
– Twijfxo oćfrzegjwcze fzw• Źoguf
– Btjrl ruc6°w i 0jzdy
– <icznik lofogodzin
– Cerfyakowjny ćyćfel wjgi w ptjf3orlie ljćzyny
– ZxMcze do ćyćfelu Heteljfic J przygofowjnie do prjcy z 

loduxel GPS
Zasilanie
– 4m K DC J zećfjw m jkulutjfor°w kwjćowyc6 ęK8 h51 B6
– Bwjry0ne zjćitjnie J 24 K DC
– sbudowjny uniwerćjtny proćfownik h1Blp łxjdowjrkj ju-

foljfycznjż
– sćkjónik poziolu njxjdowjnij jkulutjfor°w
– ągrjniczenie 3unkc0i ljćzyny przy zbyf gxAbokil rozxjd-

owjniu jkulutjfor°w
Napęd
– Uydrjuticzny nj dwj koxj przednie
Tyres
– sypexnione pijnM

– (rjlkj uc6ytnj nj ptjf3orlie z ćijfkM do poxowy 
wyćokości

– Dodjfkowj bjrierkj wok°x ptjf3orly zjbez-
pieczj0Mcj przed zgnieceniel rMk prjcownikj

– Sfrukfurj oc6ronnj dtj operjforj
– <inij pneuljfycznj doprowjdzonj do ptjf3orly
– Zjbezpieczenie tinii 2h1K doprowjdzone0 do ptjf-

3orly 
– Twijfxj robocze J 2 nj podeście8 2 nj ptjf3orlie
– (iodegrjdowjtny ote0 6ydrjuticzny
– Pjkief do prjc w frudnyc6 wjrunkjc6 przy 

wyćokil zjpyteniu. 6jrloni0kowe oćxony fxoczyćk 
ćixownik°w8 ćzczofki zgjrnij0Mce nj koVcjc6 ćeg-
lenf°w rjlion orjz oćxonj putpifu ćferowniczego 
g°rnego

– ądciAcie 3unkc0i prjcy ljćzyny w lolen-
cie przekroczenij dopućzczjtnego przec6ytenij 
ljćzyny

– (ezobćxugowe jkulutjfory kwjćowe BGź z 
loEtiwościM wietokrofnego kr°fkofrwjxego xjd-
owjnij

– Xkxjd wydec6owy z kjfjtizjforel
– źodux odciAcij zjćitjnij przy zbyf nićkie0 felper-

jfurze
– Podgrzewjnie ćitnikj przed rozruc6el
– Zjbezpieczenij jnfy-wybuc6owe 9N do prjc w 

ćfre3jc6 zjgroEenij wybuc6el gjzu tub pyxu
– źodux GPS zjpewnij0Mcy in3orljc0e o tokjtizjc0i i 

wykonywjnyc6 operjc0jc6
– ąćxonj putpifu g°rnego
– iebrudzMce8 wypexnione pijnM koxj
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